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一、立项背景和意义

车路协同是未来智能交通和自动驾驶和主要发展趋势，通过融合运用路侧融合感知定位技术、

C-V2X通信技术、边缘计算技术等，全方位实施车与车、车与路、车与人之间动态实时信息交互，

并在全时空动态交通信息采集与融合的基础上开展车辆主动安全控制和道路协同管理，充分实现

人-车-路-云的有效协同，保证交通安全，提高通行效率，从而形成安全、高效和环保的道路交通

系统。

路侧感知系统是支持实现车路协同应用场景的重要组成部分，T/CSAE 53、T/CSAE156、
T/CSAE157 、T/CSAE 158 等标准提出的车路协同应用场景中，涉及到 V2I的大部分场景都需要

路侧具备协同感知和定位能力，对道路交通参与者、交通事件、交通运行状况等进行感知识别与

定位，并通过路侧单元 RSU发送给车辆，辅助车辆安全驾驶和自动驾驶。

路侧感知系统是合作式智能运输系统中路侧子系统的重要组成部分（如下图 1所示），除了满

足车路协同自动驾驶应用需求外，还可充分发挥全量高精度感知定位能力，支撑服务于交通安全

管理、交通管理、出行服务等应用领域，提升路侧感知系统的价值。

图 1 合作式智能运输系统总体架构



路侧感知系统是近年来基于车路协同探索和发展，提出的一种新型智能化路侧服务系统，国

内外尚无可直接参考标准，故建议加快路侧感知系统团体标准的预研和编制，以填补该领域空白。

通过路侧感知系统系列标准的研制，将有助于：

1）强化提升车-路-云协同感知定位综合技术能力，实现全天候、大覆盖、高精度、多功能、

低成本的路侧感知能力；

2）加速实现车路协同自动驾驶应用场景落地，尤其是 Day II和高等级车路协同自动驾驶相关

应用场景，迫切需要路侧感知系统辅助实现；

3）丰富拓展车路协同自动驾驶应用服务领域，加速自动驾驶规模商业化落地实现，激发产业

链的巨大潜力，成为新一轮科技创新和产业竞争的制高点。

二、标准范围和主要内容

针对路侧感知系统规划设置以下两个部分标准：

1) 车路协同 路侧感知系统 第 1部分：系统技术要求

2) 车路协同 路侧感知系统 第2部分：测试方法

第1部分 技术要求

1）标准范围

本文件规定了路侧感知系统总体架构、功能要求和性能要求，以及路侧感知系统中相关设备

的技术要求。

本文件适用于指导和规范路侧感知系统的建设部署、测试示范和运营服务。

2）主要技术内容

本标准大纲如下：

 第1章：范围

 第2章：规范性引用文件

 第3章：术语和定义

 第4章：路侧感知定位系统

 4.1 系统概述

 4.2 系统组成

 4.3 系统应用场景与技术需求

 第5章：系统技术要求

 5.1 功能要求

 5.2 性能要求

 第6章：设备技术要求

 6.1 路侧计算设备

 6.2 路侧感知设备

 6.3 其他附属设备

第2部分 测试方法

1）标准范围

本文件规定了路侧感知系统测试的通用要求、测试项目、测试方法和通过性条件等内容。

本文件适用于路侧感知系统测试的测试验证。

2）主要技术内容

本标准大纲如下：

 第1章：范围



 第2章：规范性引用文件

 第3章：术语和定义

 通用要求

 测试环境要求

 测试车辆基本要求

 测试精度要求

 测试仪器设备要求

 测试项目：

 系统集成测试

 端到端时延

 丢包率测试等

 感知性能测试

 交通参与者

 交通事件

 交通运行状况

 信号灯

 测试方法

1) 测试过程

2) 测试步骤

 通过性条件

国外标准情况简要说明：

国外无直接可参照标准。

国内标准情况简要说明：

国内无已发布的直接相关标准。

路侧感知系统需服务于以下标准确定的车路协同应用场景：

 T/CSAE 53 合作式智能运输系统 车用通信系统应用层及应用数据交互标准

 T/CSAE 156 自主代客泊车系统总体技术要求

 T/CSAE 157 合作式智能运输系统 车用通信系统应用层及应用数据交互标准 第二阶段

 T/CSAE 158 基于车路协同的高等级自动驾驶数据交互内容

国内可部分参考的标准包括：

 GB/T 24726-2009 交通信息采集 视频车辆检测器

 GB/T 28789-2012 视频交通事件检测器

 GB/T 28649-2012 机动车号牌自动识别系统

 GAT 497-2016道路车辆智能监测记录系统通用技术条件

 GA/T 833机动车号牌图像自动识别技术规范

国内在研的相关标准包括：

 CCSA标准：路侧感知系统评测标准

计划进度：

1． 2021年 8月，标准草案内容预研；

2． 2021年 9月，提交标准提案，完成标准答辩和立项，组建标准起草工作组；

3. 2021年 10月，起草工作组协同进行标准初稿编制；

4． 2022年 1月，完成标准初稿编制，并提供联盟成员及相关单位征求意见；

5． 2021年 6月，完成标准送审稿编制，提交联盟送审；



6． 2022年 7月，完成报批并发布。
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