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范围和主要技术内容： 

范围： 

本文件规定了自动驾驶道路交通环境感知的道路交通环境的地形地貌、道路、道路区段、路面、车道

数、道路平曲线、道路竖曲线、气象、气温、时间、标志、标线、附属设施和建筑绿化、动态要素的类别

及代码。 

本文件适用于智慧道路建设的 RSU 数据分发、自动驾驶系统研发的传感器及高精度地图环境感知元

要素检测及日志文件确定和自动驾驶系统测试的场景组合分类及适应性定量评估。 

主要技术内容： 

1. 明确自动驾驶道路交通环境感知的道路交通环境的地形地貌、道路、道路区段、路面、车道数、道

路平曲线、道路竖曲线、气象、气温、时间、标志、标线、附属设施和建筑绿化、动态要素的类别及代

码。 

2. 给定自动驾驶道路交通环境感知在各种道路类别的视点前后左右范围。 

3. 确定道路交通环境道路直线及平曲线的大弯、中弯、小弯、急弯、特急弯的曲率半径及停车视距。 

4. 确定道路交通环境道路水平及纵坡坡度（分小纵坡、中纵坡、大纵坡、陡坡、特陡坡）纵坡坡度，

给定凸形竖曲线（分平凸、较凸、特凸）和凹形竖曲线（分平凹、较凹、特凹）的竖曲线曲率半径。  

5. 确定道路交通环境冷暖和寒热两个层级的气温类别及对应的气温范围。 

6. 确定白天夜、上下午、五更、时辰和 24 小时五层级的道路交通环境时间类别。 

7. 按道路交通标志复杂程度归为①警告标志、②禁令标志、③指示标志、④一般指路标志、⑤高速公

路及城市快速路指路标志、⑥旅游区标志、⑦作业区标志、⑧告示和辅助标志、⑨其他标志等 9 个大类，

91 个中类，319 个小类，组成三个层次。 

8. 按道路交通标线复杂程度归为①指示标线、②禁止标线、③警告标线、⑨其他标线等 4 个大类，35

个中类，94 个小类，组成三个层次。 

9. 按识别准确程度及复杂程度把道路交通环境附属设施和建筑绿化要素归为①除交通标志和标线外的

交通安全设施、②服务设施、③交通管理设施、④道路附属设施、⑤绿化工程、⑥道路沿线的相关设施、

⑨其他附属设施和建筑绿化要素等 7 个大类，44 个中类，143 个小类，组成三个层次。 

10. 按识别准确程度及复杂程度把道路交通环境动态要素归为①行人、②非机动车、③机动车、④可

变信息、⑤动物、⑨其他动态要素等 6 个大类；行人分为小孩、大人、残疾人、人群 4 个中类，非机动车

分为自行车、人力车、畜力车 3 个中类，机动车分为摩托车、快递三轮车、小型车、中型车、大型车 5 个

中类，可变信息分为道路交通信号灯、可变信息标志、闪光标志 3 个中类，动物分为家禽、家畜、野生动

物 3 个中类，加上其他共计 19 个中类；小类暂时不区分，组成三个层次。 

目的和意义： 

道路交通环境最基础的有形实体元要素是自动驾驶感知基本单元，其类别划分及代码是自动驾驶领域

的基础之一。 

本文件规定的自动驾驶道路交通环境感知的道路交通环境的地形地貌、道路、道路区段、路面、车道

数、道路平曲线、道路竖曲线、气象、气温、时间、标志、标线、附属设施和建筑绿化、动态要素的类别

及代码，部分类别还确定了多层级的参数指标，可为智慧道路建设的 RSU 数据分发、自动驾驶系统研发

的传感器及高精度地图环境感知元要素检测及日志文件确定和自动驾驶系统测试的场景组合分类及适应性

定量评估奠定基础，为推动自动驾驶发展统一数据类型提供技术支撑，对智能交通行业发展及中国式现代

化具有化时代意义。 

https://fanyi.so.com/?src=onebox#%20category
https://fanyi.so.com/?src=onebox#environment


 

国内外标准况简要说明： 

国内方面，交通部公路科学研究院等牵头制定了强制性国家标准 GB 5768.1-8 道路交通标志和标线 第

1-8 部分和 GB 51038-2015 城市道路交通标志和标线设置规范，为本文件的标志、标线、附属设施和建筑

绿化、动态要素的类别及代码确定奠定了基础，但按大类、中类、小类组成三个层次尚存在不足，尚无统

一编码；国内在自动驾驶道路交通环境感知的道路交通环境的地形地貌、道路、道路区段、路面、车道

数、道路平曲线、道路竖曲线、气象、气温、时间、标志、标线、附属设施和建筑绿化、动态要素的类别

及代码方面几乎没有发布可适用标准，部分文献随有提及，但严重缺乏准确、全面、系统，层级及统一明

显匮乏。 

我国牵头制定的国际标准 ISO 34501（道路车辆 自动驾驶系统测试场景 词汇）主要规范了自动驾驶系

统、动态驾驶任务、设计运行范围及条件等概念，明确了场景、动静态环境和实体要素之间的关系，并形

成了包括功能场景、抽象场景、逻辑场景和具体场景在内的场景层次描述规则，为进一步制定 ISO 34502

安全评估框架、ISO 34503 设计运行范围、ISO 34504 场景分类、以及 ISO 34505 评价与用例生成等奠定了

基础。 

国际方面，2021 版的 SAE J3016 在提及运行设计域 ODD（Operational Design Domain）时注释到：应注

意，对于给定的驾驶自动化系统功能，ODD 可能包含一组广泛的参数，这些参数定义了该功能在指定道路

环境设计中运行的功能能力限制，包括范围广泛的变量，如特定道路类型、天气条件、照明条件、区域限

制以及是否存在某些道路特征，如车道标线、路侧交通障碍、中央分隔带等；SAE J3216 中提及的目标物

体包括车辆、行人、人力车骑行者等；ISO 22737 第 3 章术语和定义提及障碍物（如骑自行车的人、行

人、车辆等）、人力车、白天、夜间、白天和晚上之间的低环境照明条件，第 7 章基本要求提及特殊条件

（如一天中的时间、能见度、雨、雪、雾、冰等）、限制进入的专用道路、人行道、自行车道、天气状

况、道路状况、静态障碍、晴天，第 11 章性能测试规程提及行人、自行车、夜间操作、白天操作、雨天

操作；ISO 21448 在情境（scene）术语中包括了环境要素（状态、时间、天气、照明和其他周边条件）、

道路基础设施或内部要素（道路或内部几何图形、拓扑、质量、交通标志、障碍物等）和实物参与者（静

态、动态、可移动物体、交互、可用的布设物）；还包括了整体所有的周围实物或地面实情（如风景、动

态要素、参与者），在现实世界中，情境是由传感器感知，ISO 21448 还在驾驶场景中提及临时施工工地、

交通事故现场、交通拥堵和逆行车辆等。 

这些文件中都只是简单罗列交通要素的部分内容，不够系统全面。相当简单且不完整，但大多与本文

件初定大类一致。 

计划进度： 

本标准分两个阶段进行，第一阶段立项《自动驾驶道路交通环境感知元要素类别及代码》团标，明确

道路交通环境感知元要素类别和层级，第二阶段针对道路交通环境感知元要素类别和层级，研究运用方

法，明确道路交通环境感知元要代码。 

    以下是针对第一阶段立项标准的计划进度： 

1．2022 年 11 月，标准立项申请，确定研究技术路线、主要参与单位； 

2．2022 年 12 月，完成立项，组建编制团队，并制定详细计划； 

3．2023 年 01-02 月，启动团标编制，收集资料，确定静态和动态要素大类； 

4．2023 年 03-06 月，确定静态和动态要素中类和小类，完成团标初稿； 

5．2023 年 07-09 月，标准草案评审、修改、征求意见； 

6．2023 年 10 月，完成标准送审、发布。 

负责起草单位意见 

 

负责人：高利  
 

单 位：（盖章） 

 

   2022 年 11 月 21 日 

联盟理事会意见 

 

 

负责人： 

 

单 位：（盖章） 

 

             年    月    日 

 

https://baike.baidu.com/item/%E9%81%93%E8%B7%AF%E4%BA%A4%E9%80%9A%E6%A0%87%E5%BF%97%E5%92%8C%E6%A0%87%E7%BA%BF%E7%AC%AC1%E9%83%A8%E5%88%86%EF%BC%9A%E6%80%BB%E5%88%99?fromModule=lemma_inlink
https://baike.baidu.com/item/%E9%81%93%E8%B7%AF%E4%BA%A4%E9%80%9A%E6%A0%87%E5%BF%97%E5%92%8C%E6%A0%87%E7%BA%BF%E7%AC%AC1%E9%83%A8%E5%88%86%EF%BC%9A%E6%80%BB%E5%88%99?fromModule=lemma_inlink

