
《基于车路协同的高等级自动驾驶应用层数据交互内容》

标准最新进展
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立项范围和主要技术内容
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本标准针对L4、L5高等级自动驾驶中的障碍物感知、轨迹决策、通行控制、数据更新等车路

协同应用，研究车路间交互的数据内容，目的是依靠路侧和车侧的感知、处理能力和车路通

信技术，实现车路协同的L4、L5自动驾驶，增强自动驾驶车辆感知、决策和控制能力，提升

自动驾驶车辆的通行效率、安全性、环境适应性。主要包括：

1. 参考国内相关标准的架构，定义基于车路协同的L4/L5自动驾驶系统组成和系统内交互；

2. 基于车路协同的L4/L5自动驾驶应用层数据交互内容，在兼容现消息集基础上扩展原有消

息内容或新增消息。 



目 录

6

1. 标准基本情况

2. 标准阶段进展

3. 下一步计划



历经多轮线上线下讨论

• 2018年11月， CCSA车联网子组第2次会议

• 2019年3月，CCSA车联网子组第3次会议

• 2019年5月，CCSA车联网子组第4次会议

• 2019年8月，CAICV V2X工作组会议

• 2019年9月，C-ITS合作式智能交通工作组会议

• 2019年10月，CAICV V2X工作组会议

• 2019年11月5日，起草组电话讨论会

• 2019年11月7日，CCSA车联网子组第5次会议

• 2019年12月25日，起草组F2F讨论会



系统架构



系统交互

道路子系统与车辆子系统之间的交互流程示例

道路子系统、车辆子系统在与

其他子系统进行交互时，都涉

及子系统内部的模块之间的交

互，本标准所涉及的数据交互

内容指的是系统间（即RSU与

OBU间）的数据交互，子系统

内部组成单元之间的数据交互

不在本标准范围内。 



典型应用

① 协同式感知（V2I、V2V）

② 基于路侧控制的无信号交叉路口通行（V2I）

③ 自动驾驶车辆“脱困” （V2I、V2V）

④ 高精地图版本对齐及动态更新 （V2I）

⑤ 自主泊车（V2I）

⑥ 基于路侧感知的“僵尸车”识别 （V2I）

⑦ 基于路侧感知的交通状况识别 （V2I）

⑧ 基于协同式感知的异常驾驶行为识别 （V2I、V2V）



典型应用及数据交互需求

（1）协同式感知

车路协同式感知

车车协同式感知



典型应用及数据交互需求

（2）基于路侧控制的无信号交叉路口通行 

路侧控制下的车道级别通行 

路侧控制下的车辆级别通行 



典型应用及数据交互需求

（3）自动驾驶车辆“脱困” 

路侧控制的自动驾驶车辆“脱困” 基于车辆间协作的自动驾驶车辆“脱困” 



典型应用及数据交互需求

（4）高精地图版本对齐及动态更新 



典型应用及数据交互需求

（5）自主泊车

基于车辆控制的自主泊车

基于路侧控制的自主泊车 



典型应用及数据交互需求

（6）基于路侧感知的“僵尸车”识别 



典型应用及数据交互需求

（7）基于路侧感知的交通状况识别 



典型应用及数据交互需求

（8）基于协同式感知的异常驾驶行为识别 

基于车路协同式感知的异常驾驶行为识别 

基于车车协同式感知的异常驾驶行为识别 



新增消息

消息 说明

Msg_AVSM
• 自动驾驶车辆基础安全消息 
• 有两种方式实现，一是增加新消息；二是通过扩展BSM消息，针对自动驾驶车

辆增加其对应的属性。 探讨中。

Msg_SSM 交通参与者、道路障碍物和交通事件的感知共享消息，可由OBU、RSU以及VRU
发布，参见Day II消息。

Msg_ARM 事件类感知消息，考虑针对自动驾驶事件类消息（高精度地图更新及交通流） 。

Msg_IM 适用于所有存在交互的场景，适用于请求及应答等报文的封装。 

Msg_RSC 路侧单元进行车辆协作或引导的消息，通常用于广播、组播或单播，给车辆提供驾
驶决策支持，参见Day II消息。 

Msg_RSCV 路侧控制消息，强调路侧对车辆的直接控制。 
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下一步计划

时间 计划

2019年12月～2020年2月 标准主体内容基本完成，包括数据集；
起草组内部征集意见并讨论

2020年2月～2020年4月 根据起草组单位意见进一步修订完善

2020年4月～6月 形成送审稿

2020年6～9月 根据CSAE、CCSA、C-ITS等相关流程，进行标准评
审和修改

2020年9月 CSAE、CCSA、C-ITS联合发布
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