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背景介绍

中
国
智
能
交
通
产
业
联
盟



背景介绍——智能驾驶地图与导航地图的差别
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智能驾驶离不开高精地图
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当前智能驾驶电子地图分发方案
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当前分发方案存在问题
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智能驾驶电子地图路侧分发方案优势
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研究内容
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标准名称

• 智能驾驶电子地图路侧分发机制

研究目的

• 将地图拆分成若干个图幅，利用RSU通过PC5/Uu方式下发

研究内容

• 规定整体智能驾驶电子地图路侧分发机制

• 通过云RSUMEC服务器RSU车的路径实时更

新至车端

• 提供稳定、可靠的智能驾驶电子地图数据

• 根据不同的场景，提供地图分发策略

研究意义

• 无需预装实时获取

• 节省下载地图流量费用

• 高质、高效、灵活的解决方案

短期目标

• 实现AD Map、Road Safety动态数据

• 以全量数据、增量数据的形式分发

• 通过 云端边端+边端车端的路径沿路实时分

发至车端

长期目标

• 数据分发服务支持各类AD场景下

• 支持混型的数据分发场景

标准概况
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标准编制
时间节点

内容大纲
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标准编制——时间节点

完成标准草案

完成标准送审稿

完成标准大纲

2020.09

2021.08

2021.10

完成技术点梳理，整理内容大纲

完成标准征求意见稿，并提
供联盟成员及相关单位意见

修改完成送审稿

中
国
智
能
交
通
产
业
联
盟



标准编制——内容大纲

• 1.范围

• 2.规范性引用文件

• 3.缩略语

• 4.术语和定义

• 5.概述

• 5.1应用场景

• 5.2数据要求

• 6.系统架构

• 6.1总体架构

• 6.2功能要求

• 6.2.1分发需求

• 6.2.2数据传输

• 8.云-边-车交互

• 8.1交互对象

• 8.1.1边缘业务

• 8.1.2终端业务

• 8.1.3云平台服务

• 8.2交互方式

• 8.2.1车辆数据请求

• 8.2.2边端数据请求

• 6.2.3地图编码解码

• 6.3数据架构

• 6.3.1数据形态

• 6.3.2数据配置

• 6.4数据模型

• 6.5技术架构

• 7.地图分发

• 7.1分发策略

• 7.2分发策略整合

• 7.3分发路径

• 7.4分发数据

• 7.5分发能力
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标准介绍——智能驾驶电子地图路侧分发机制

智能驾驶电子地图路侧分发机制标准名称：

牵头单位： ECARX

主要内容： 该标准规定了整体智能驾驶电子地图路侧分发机制，通过 云->RSU->MEC服务器->RSU->车的

路径实时更新至车端。根据不同的场景，提供地图分发策略，明确交互方式，向车端提供稳定、

可靠、灵活的智能驾驶电子地图数据

合作单位： 交通运输部公路科学研究院、同济大学、中国移动、中国电信、吉利研究院
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THANKS
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