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自动驾驶营运车辆车内安全员操作技能培训规程

1 范围

本文件规定了自动驾驶营运车辆车内安全员操作技能培训的一般要求、培训内容、考核标准。

本文件适用于装备了自动驾驶系统的营运车辆车内安全员的培训与考核，用于示范应用的自动驾驶

车辆车内安全员的培训与考核可参照执行。

2 规范性引用文件

下列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成本文件必不可少的条款。其中，注日期的引用文件，

仅该日期对应的版本适用于本文件；不注日期的引用文件，其最新版本（包括所有的修改单）适用于本

文件。

GB/T 40429 汽车驾驶自动化分级

GB/T 43119 自动驾驶封闭测试场地建设技术要求

GB/T 44373 智能网联汽车 术语和定义

GB/T 45312 智能网联汽车 自动驾驶系统设计运行条件

JT/T 915 机动车驾驶员安全驾驶技能培训要求

3 术语和定义

下列术语和定义适用于本文件。

3.1
自动驾驶系统 automated driving system，ADS
由实现自动驾驶功能的硬件和软件所共同组成的系统。

注:“自动驾驶系统”为 GB/T 40429—2021规定的 3级及以上驾驶自动化系统。

[来源：GB/T 44373—2024，5.3]

3.2
设计运行范围 operational design domain，ODD
自动驾驶系统设计时确定的适用于其功能运行的外部环境条件。

注：典型的外部环境条件有道路、交通、天气、光照等。

[来源：GB/T 45312—2025，3.3，有修改]

3.3
设计运行条件 operational design condition，ODC
自动驾驶系统设计时确定的适用于其功能运行的各类条件的总称，包括设计运行范围、车辆状态、

驾乘人员状态及其他必要条件。

[来源：GB/T 45312—2025，3.2，有修改]

3.4
自动驾驶汽车 autonomous driving vehicles
装备自动驾驶系统，能够在特定的设计运行条件内执行部分或全部动态驾驶任务的汽车。
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3.5
自动驾驶系统失效 automated driving system failure
自动驾驶系统无法可靠地执行部分或全部动态驾驶任务的状态。

[来源：GB/T 40429—2021，2.15，有修改]

3.6
动态驾驶任务后援 dynamic driving task fallback
当发生即将超出设计运行范围、自动驾驶系统失效或其他系统失效等不满足设计运行条件的情况时，

由车内安全员接管或由自动驾驶系统执行最小风险策略的后备支援行为。

[来源：GB/T 40429—2021，2.10，有修改]

3.7
介入请求 request to intervene
自动驾驶系统通过人机交互界面以视觉、听觉、触觉等方式，请求动态驾驶任务后援人员执行接管

的通知。

[来源：GB/T 40429—2021，2.13，有修改]

3.8
接管 take-over
车内安全员从自动驾驶系统获得车辆驾驶权，并执行动态驾驶任务的行为。

[来源：GB/T 40429—2021，2.14，有修改]

3.9
车内安全员 in-cabin safety operator
位于车辆内部，负责持续监视自动驾驶汽车的运行状况和周边运行环境，识别安全风险，并根据动

态驾驶任务后援需求，及时执行接管操作，保障道路交通安全的专业人员。

3.10
就绪状态 available state
自动驾驶系统已满足设计运行条件，处于待命但尚未执行车辆控制的状态。

3.11
激活 activation
自动驾驶系统从就绪状态转变为执行动态驾驶任务状态的过程。

3.12
退出 deactivation
自动驾驶系统从执行动态驾驶任务状态转变为不执行车辆控制的过程。

4 一般要求

4.1 培训内容与学时

安全员应具备的操作技能分为系统运行操作、风险识别与防范以及突发事件应急处置，每一类操作

技能对应的培训目标、培训内容和培训学时要求见表 1。

表 1 安全员操作技能培训目标、培训内容和培训学时要求

序号 技能类型 培训目标 培训内容 培训学时

1 系统运行操作

熟练掌握ADS的基本操作

与实时监控要求，能规范执

行人机协同驾驶任务

a)车辆及系统安全检视；

b)系统激活与退出；

c)介入请求接管*；
≥4学时
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d)主动干预操作

2 风险识别与防

范

熟练掌握典型风险场景特

征，能在系统逼近或超出

ODD时采取必要操作，有效

阻断风险演化

a)纵向跟随与制动风险；

b)侧向交互与变道风险；

c)视线受限与盲区风险；

d)非结构化道路与障碍风险；

e)平面交叉道路通行风险

≥24学时

3 突发事件应急

处置

具备对突发异常行驶状态

的应急处理能力，能够实施

有效避险；在事故发生后，

能够规范开展交通事故现

场处置

a)异常急加减速干预；

b)异常急转向干预；

c)事故现场规范处置

≥12学时

注：标注*的为4级以上的自动驾驶汽车车内安全员免培训内容。

4.2 培训方法

4.2.1 安全员操作技能培训应采用封闭场地实车训练的方式开展。

4.2.2 教练员应按以下要求实施教学：

a) 培训过程中，讲解操作原理、安全注意事项等知识，准确示范操作动作；

b) 训练结束后，对学员在训练中存在的问题进行复盘指导；

c) 每次培训结束后，填写《车内安全员培训记录表》（见附录 A），如实记录每次培训的时间、

内容、车型、场地及学员操作表现，并由教练员和学员签字确认。

4.2.3 实车培训过程中，应完整采集、存储车辆运行原始数据，包括但不限于车辆运行数据、接管事

件信息，用于培训过程复盘、操作行为分析、培训效果评估、事故责任认定等。

4.3 培训条件

4.3.1 培训场地

培训场地应符合GB/T 43119的要求。

4.3.2 培训车辆

4.3.2.1 应为装备有自动驾驶系统的汽车，与取得有效的开放道路测试牌照的车辆型号、自动驾驶系

统版本、设计运行范围保持一致。

4.3.2.2 应使用与学员所持机动车驾驶证准驾车型相符的车辆。

4.3.2.3 培训车辆配置的功能应满足以下要求：

a) 人机交互界面（HMI）应清晰、实时地显示系统运行状态、接管请求、安全警报等信息，接管

请求与安全警报宜具备声音或触觉提醒功能；

b) 应支持故障注入和故障一键恢复功能，能模拟转向异常、速度变化异常、侧滑等典型系统失效

场景；

c) 应配备副制动装置或紧急制动按钮等安全保障装置，触发后车辆立即退出自动驾驶模式并执行

安全制动。

4.3.2.4 培训车辆应保持良好的技术状态，关键安全部件不应存在故障或安全隐患。

注：关键安全部件包括但不限于制动系统、转向系统、轮胎、照明装置、电源系统等。

4.3.3 培训教练员

4.3.3.1 应持有与授课车型相适应的机动车驾驶证，且具有 5年及以上该车型的驾驶经历。不应有影

响安全驾驶的行为记录，包括但不限于：

a) 发生责任交通事故致人死亡；

b) 交通违法记分满分记录。
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4.3.3.2 应身体健康，无妨碍安全驾驶和组织学员进行实际驾驶训练的疾病及缺陷。

4.3.3.3 应能用普通话授课，具备良好的语言表达和沟通指导能力。

4.3.3.4 应具备第 5章规定培训内容的实操教学与指导能力。

4.3.3.5 应通过第 6章规定考核，且考核成绩达到优秀等级。

4.4 档案管理

4.4.1 培训机构应按“一人一档”建立安全员培训档案，学员档案包括培训计划、培训签到记录、培训

考核结果及《车内安全员培训记录表》等。

4.4.2 培训过程数据信息及《车内安全员培训记录表》的保存期限应从学员结业开始不少于 36个月。

5 培训内容

5.1 系统运行操作

5.1.1 车辆及系统安全检视

5.1.1.1 场景描述

培训车辆静止停放于指定培训区域，处于驻车静止状态。

5.1.1.2 培训要点

车辆及系统安全检视相关培训要点包括：

a) 按照 JT/T 915有关车辆安全检视的项目、流程及方法；

b) 激光雷达、毫米波雷达、摄像头等传感器外观与工况检视方法；

c) 仪表、HMI显示装置外观和功能检视方法；

d) ADS功能的通信状态、故障状态的检视方法。

5.1.1.3 通过要求

学员应能按规范流程完成出车前、行车中、收车后全流程车辆及系统安全检视，检视项目完整、顺

序正确、操作到位。

5.1.2 系统激活与退出

5.1.2.1 场景描述

培训车辆静止停放于指定培训区域，处于驻车静止状态。

5.1.2.2 培训要点

系统激活与退出相关培训要点包括：

a) ADS激活的先决条件与判定方法；

b) ADS就绪、激活、退出、故障等状态的识别与确认方法；

c) 通过专用操纵件激活 ADS的方法；

d) 通过专用操纵件、转向、加速、减速等方式退出 ADS的方法；

e) ADS激活失败的故障类型识别及初步处置方法；

f) 自动驾驶模式下交通环境监视与合理视线分配要点。

5.1.2.3 通过要求

学员应能正确、熟练完成ADS就绪检查、激活、退出操作，正确识别ADS运行状态，且在自动驾驶

模式下保持持续、有效的交通环境监视。

5.1.3 介入请求接管

5.1.3.1 场景描述
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培训车辆处于自动驾驶模式，在直行、超车、变更车道等不同行驶状态，直道、弯道、坡道等不同

道路条件，以及晴天、雨天、雪天等不同气象条件下正常行驶时，车辆发出介入请求。

5.1.3.2 培训要点

介入请求接管相关培训要点包括：

a) 介入请求的视觉、听觉、触觉提示形式和识别要点；

b) 直行、超车、变更车道等不同行驶状态下，介入请求触发时的 ADS接管处置要点；

c) 直道、弯道、坡道等不同道路条件，介入请求触发时的 ADS 接管处置要点；

d) 晴天、雨天、雪天等不同气象条件下，介入请求触发时的 ADS接管处置要点。

5.1.3.3 通过要求

学员应能正确识别介入请求，根据行驶状态、道路条件、气象条件，及时规范实施ADS接管操作。

5.1.4 主动干预接管

5.1.4.1 场景描述

培训车辆处于自动驾驶模式正常行驶状态，学员主动干预接管。

5.1.4.2 培训要点

主动干预接管相关培训要点包括：

a) 实施平稳转向接管的方法；

b) 实施平稳减速接管的方法；

c) 实施平稳加速接管的方法。

5.1.4.3 通过要求

学员应能通过转向、加速、减速操作实现ADS主动干预接管，且接管操作平顺。

5.2 风险识别与防范

5.2.1 前车紧急制动

5.2.1.1 场景描述

培训车辆（TV）处于自动驾驶模式跟车行驶时，同车道前方假车（A）实施紧急制动或异常减速，

示意图如图1所示。

5.2.1.2 培训要点

前车紧急制动场景相关培训要点包括：

a) 自动驾驶模式跟车行驶时，前车动态、安全距离等运行安全风险识别要点；

b) 前车紧急制动后，基于 ADS提示、与前车安全距离、车辆行驶速度及轨迹变化、路面附着系

数等，预判碰撞风险要点；

c) 结合车辆行驶状态与碰撞风险等级，判定 ADS 接管时机要点；

d) 结合现场交通状况与通行条件，选择紧急制动、绕行前车等 ADS 接管处置策略的方法。

5.2.1.3 通过要求

学员应能准确识别跟车安全风险，准确判断ADS对前车紧急制动场景的处置能力与碰撞安全风险，

准确把握接管时机并实施安全接管，无刮擦、碰撞事故。
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图 1 遇前车紧急制动培训场景示意图

5.2.2 邻车切入

5.2.2.1 场景描述

培训车辆（TV）在右侧车道处于自动驾驶模式正常行驶时，左侧车道前方有假车（A）未开转向

灯或近距离向右变更车道至培训车辆前方，示意图如图2所示。

5.2.2.2 培训要点

邻车切入场景相关培训要点包括：

a) 自动驾驶模式下，相邻车道车辆行驶速度、行驶轨迹、变道意图等运行安全风险识别要点；

b) 车辆 A开始向右变更车道后，基于 ADS提示、与邻车安全距离及相对位置、车辆行驶速度及

轨迹变化、路面附着系数等，预判碰撞风险要点；

c) 结合车辆行驶状态与碰撞风险等级，判定 ADS接管时机要点；

d) 结合现场交通状况与通行条件，选择减速让行、紧急制动、变更车道等 ADS接管处置策略的

方法。

5.2.2.3 通过要求

学员应能准确识别邻车安全风险，准确判断ADS对邻车切入场景的处置能力与碰撞安全风险，准确

把握接管时机并实施安全接管，无刮擦、碰撞事故。

图 2 前车切入培训场景示意图

5.2.3 起步汇入车流

5.2.3.1 场景描述

培训车辆（TV）处于自动驾驶模式，从临时停车位起步汇入主路车流，汇入过程中后方假车（A）
快速接近，示意图如图3所示。

5.2.3.2 培训要点

起步时遇后方来车场景相关培训要点包括：

a) 自动驾驶模式下，起步汇入主路的车流间隙、后方来车动态等安全风险识别要点；

b) 起步汇入过程中，基于 ADS 提示、汇入速度及轨迹变化等，预判碰撞风险要点；

c) 结合车辆汇入状态与碰撞风险等级，判定 ADS 接管时机要点；

d) 结合现场交通状况与通行条件，选择减速让行、驻车等待、平稳汇入等 ADS接管处置策略的

方法。

5.2.3.3 通过要求
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学员应能准确识别汇入安全风险，准确判断ADS对起步时遇后方来车场景的处置能力与碰撞安全风

险，准确把握接管时机并实施安全接管，无刮擦、碰撞事故。

图 3 起步时遇后方来车培训场景示意图

5.2.4 行人横穿道路

5.2.4.1 场景描述

培训车辆（TV）处于自动驾驶模式正常行驶，途径路侧有机动车停放、绿化带茂密或建筑物遮挡

形成视线盲区的路段时，有假人从盲区突然冲出并横穿道路，示意图如图4所示。

5.2.4.2 培训要点

行人横穿道路场景相关培训要点包括：

a) 自动驾驶模式下，路侧停放车辆、茂密绿化带、建筑物等形成的视线盲区安全风险识别要点；

b) 行人从盲区突现后，结合 ADS提示、与行人安全距离及相对位置、车辆行驶速度及轨迹变化、

路面附着系数等，预判碰撞风险要点；

c) 结合车辆行驶状态与碰撞风险等级，判定 ADS 接管时机要点；

d) 结合现场交通状况与通行条件，选择紧急制动、绕行行人等 ADS 接管处置策略的方法。

5.2.4.3 通过要求

学员应能准确识别视线盲区安全风险，准确判断ADS对行人横穿道路场景的处置能力与碰撞安全风

险，准确把握接管时机并实施安全接管，无刮擦、碰撞事故。

图 4 行人横穿马路培训场景示意图

5.2.5 施工路段通行

5.2.5.1 场景描述

培训车辆（TV）处于自动驾驶模式正常行驶时，驶入道路施工区域。该路段车道线模糊或缺失，

通行路径由锥桶阵列引导和收窄，形成非结构化道路环境，示意图如图5所示。

5.2.5.2 培训要点

施工路段通行场景相关培训要点包括：

a) 自动驾驶模式下，施工路段锥桶引导、车道收窄、车道线缺失等安全风险识别要点；

b) 车辆驶近施工区域时，结合 ADS提示、车辆行驶速度及轨迹变化、通行条件等，预判碰撞风

险要点；

c) 结合车辆行驶状态及碰撞风险等级，判定 ADS 接管时机要点；

d) 结合现场交通状况、通行条件，选择减速通过、绕行、驻车等待等 ADS接管处置策略的方法。

5.2.5.3 通过要求
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学员应能准确识别施工路段安全风险，准确判断ADS对前方障碍物的处置能力与碰撞安全风险，准

确把握接管时机并实施安全接管，无刮擦、碰撞事故。

图 5 施工路段通行培训场景示意图

5.2.6 车道前方障碍物

5.2.6.1 场景描述

培训车辆（TV）处于自动驾驶模式正常行驶时，同车道前方出现障碍物（如轮胎、深色纸箱、侧

翻假车等）或慢行假车（如清扫车、三轮车等），影响车辆正常通行，示意图如图6所示。

5.2.6.2 培训要点

车道前方障碍物场景相关培训要点包括：

a) 自动驾驶模式下，车道前方障碍物的类型、位置、动态及车道占用情况等安全风险识别要点；

b) 车辆驶近障碍物时，结合 ADS提示、车辆行驶速度及轨迹变化、与障碍物安全距离及相对位

置等，判定碰撞风险要点；

c) 结合车辆行驶状态及碰撞风险等级，判定 ADS接管时机要点；

d) 结合现场交通状况与通行条件，选择紧急制动、绕行障碍物等 ADS接管处置策略的方法。

5.2.6.3 通过要求

学员应能准确识别障碍物安全风险，准确判断ADS对前方障碍物的处置能力与碰撞安全风险，准确

把握接管时机并实施安全接管，无刮擦、碰撞事故。

图6 遇障碍物培训场景示意图

5.2.7 行驶通过无信号灯控制交叉口

5.2.7.1 场景描述

培训车辆（TV）处于自动驾驶模式正常行驶，行经无信号灯控制的交叉路口，路口右侧横向车道

有假车（A）同步直行驶入路口区域，示意图如图7所示。

5.2.7.2 培训要点

行驶通过无信号灯控制交叉口场景相关培训要点包括：

a) 自动驾驶模式下，无信号灯控制交叉路口通行规则、优先通行权、盲区等安全风险识别要点；

b) 车辆直行通过路口过程中，结合 ADS提示、车辆行驶速度及轨迹变化，与横向车辆安全距离

及相对位置等，预判碰撞风险要点；
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c) 结合车辆通行状态与碰撞风险等级，判定 ADS 接管时机要点；

d) 结合现场交通状况、通行条件及通行优先级，选择减速让行、平稳通过、驻车等待等 ADS接

管处置策略的方法。

5.2.7.3 通过要求

学员应能准备识别无信号灯控制交叉路口安全风险，准确判断行驶通过无信号灯控制交叉口场景的

处置能力与碰撞安全风险，准确把握接管时机并实施安全接管，无刮擦、碰撞事故。

图 7 行驶通过无信号灯控制交叉口培训场景示意图

5.2.8 行驶通过信号灯控制交叉口

5.2.8.1 场景描述

培训车辆（TV）处于自动驾驶模式正常行驶，行径信号灯控制交叉路口。车辆临近路口时信号灯

显示红灯，右侧车道公交车（A）停车等待。当车辆驶近路口过程中，信号灯切换为绿灯，公交车（A）
仍未起步，且其前方人行横道上有假人（B）横穿通行，示意图如图8所示。

5.2.8.2 培训要点

行驶通过信号灯控制交叉口场景相关要点包括：

a) 自动驾驶模式下，信号灯控制交叉路口的通行规则、优先通行权、盲区等安全风险识别要点；

b) 车辆驶近路口过程中，结合 ADS 提示、车辆行驶速度及轨迹变化、公交车动态、行人动态等，

预判碰撞风险要点；

c) 结合车辆通行状态与碰撞风险等级，判定 ADS 接管时机要点；

d) 结合现场交通状况、通行条件及通行优先级，选择停车等待、减速观察、平稳通过等 ADS接

管处置策略的方法。

5.2.8.3 通过要求

学员应能准备识别信号灯控制交叉路口安全风险，准确判断行驶通过有信号灯控制交叉口场景的处

置能力与碰撞安全风险，准确把握接管时机并实施安全接管，无刮擦、碰撞事故。
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图 8 行驶通过有信号灯控制交叉口培训场景示意图

5.2.9 驶入环岛

5.2.9.1 场景描述

培训车辆（TV）处于自动驾驶模式正常行驶，临近环岛入口时，入口上游行驶有假车（A）正常

通行，且计划由1号出口驶离环岛，示意图如图9所示。

5.2.9.2 培训要点

驶入环岛场景相关要点包括：

a) 自动驾驶模式下，环岛通行规则、汇入/驶出、内外车道盲区等安全风险识别要点；

b) 车辆驶入环岛过程中，结合 ADS提示、车辆行驶速度及轨迹变化，与环岛内车辆安全距离及

相对位置等，预判碰撞风险要点；

c) 结合车辆通行状态与碰撞风险等级等，判定 ADS 接管时机要点；

d) 结合现场交通状况、通行条件及通行优先级，选择停车等待、减速观察、平稳通过等 ADS 接

管处置策略的方法。

5.2.9.3 通过要求

学员应能准备识别环岛安全风险，准确判断行驶通过环岛场景的处置能力与碰撞安全风险，准确把

握接管时机并实施安全接管，无刮擦、碰撞事故。

图 9 驶入环岛培训场景示意图
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5.3 突发事件应急处置

5.3.1 异常急加减速干预

5.3.1.1 场景描述

培训车辆处于自动驾驶模式正常行驶时，注入突发非预期急加速、急减速等车速异常突变工况，对

行车安全形成即时风险。

5.3.1.2 培训要点

异常急加减速干预相关培训要点包括：

a) 自动驾驶模式下，非预期急加速、急减速的故障特征、表现形式及快速判别要点；

b) 车速异常突变工况下，应急处置的核心原则与风险防控要点；

c) 结合速度异常变化类型和异常程度、路面通行条件、周边车流动态等，选择应急处置策略的要

点；

d) 应急处置后，规范开展车辆安全停放、状态检查、故障信息记录与上报的全流程操作要点。

5.3.1.3 通过要求

学员应能快速判别速度异常变化工况，根据异常类型和异常程度，规范实施应急处置及后续操作。

5.3.2 异常急转向干预

5.3.2.1 场景描述

培训车辆处于自动驾驶模式正常行驶时，注入突发转向卡顿、非预期偏转、行驶轨迹偏移等转向异

常工况，瞬时扰乱行车姿态并形成即时安全风险。

5.3.2.2 培训要点

异常急转向干预相关培训要点包括：

a) 自动驾驶模式下，转向卡顿、非预期偏转、行驶轨迹偏移的故障特征、表现形式及快速判别要

点；

b) 异常转向工况下，应急处置的核心原则与风险防控要点；

c) 结合异常转向类型和异常程度、车辆行驶速度、路面通行条件、周边车流动态等，选择应急处

置策略的要点；

d) 应急处置后，规范开展车辆安全停放、状态检查、故障信息记录与上报的全流程操作要点。

5.3.2.3 通过要求

学员应能快速判别异常转向工况，根据不同异常转向类型和异常程度，规范实施应急处置及后续操

作。

5.3.3 车辆侧滑干预

5.3.3.1 场景描述

培训车辆处于自动驾驶模式正常行驶时，受路面湿滑、附着条件变差等因素影响，注入突发侧滑，

瞬时扰乱行车姿态并形成即时安全风险。

5.3.3.2 培训要点

车辆侧滑处置相关培训要点包括：

a) 自动驾驶模式下，车辆侧滑形态、偏移方向、失控程度等快速判别要点；

b) 车辆侧滑工况下，应急处置的核心原则与风险防控要点；

c) 结合车辆侧滑形态、偏移方向、失控程度、路面通行条件、周边车流动态等，选择应急处置策

略的要点；

d) 应急处置后，规范开展车辆安全停放、状态检查、故障信息记录与上报的全流程操作要点。
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5.3.3.3 通过要求

学员应能正确判别车辆侧滑工况，根据侧滑形态和失控程度，规范实施应急处置及后续操作。

5.3.4 事故现场规范处置

5.3.4.1 场景描述

培训车辆处于自动驾驶模式正常行驶时，突发交通事故。

5.3.4.2 培训要点

事故现场规范处置场景相关培训要点包括：

a) 单车、多车等不同事故类型的现场处置原则，及事故现场次生事故的防范方法；

b) 直道、弯道、坡道等不同事故路段的现场处置原则，及事故现场次生事故的防范方法；

c) 晴天、雨天、雪天等不同气象条件的事故现场处置原则，及事故现场次生事故的防范方法；

d) 涉及乘客、货物的事故现场处置原则，及事故现场次生事故的防范方法；

e) 事故信息上报流程、报告要素与记录要求；

f) 事故现场自救互救、伤员初步保护的方法。

5.3.4.3 通过要求

学员应能正确规范处置交通事故现场，有效防范次生事故，掌握交通事故报告流程与自救互救方法。

6 考核标准

6.1 考核内容

6.1.1 安全员考核内容应符合表 1的要求。

表 2 考核内容

操作技能考核类型 考核内容 对应的标准条款

系统运行操作

a)车辆及系统安全检视；

a)系统激活与退出；

b)介入请求接管*；
c)主动干预操作

5.1

风险识别与防范

a)前车紧急制动；

b)邻车切入；

c)起步时汇入车流；

d)行人横穿道路；

e)施工路段通行；

f) 车道前方障碍物；

g)行驶通过无信号灯控制交叉口；

h)行驶通过信号灯控制交叉口；

i) 驶入环岛

5.2

突发事件应急处置

a)异常急加减速干预；

b)异常急转向干预；

c)事故现场规范处置

5.3

6.1.2 考核场景应从第 5章中随机抽取不少于 5项，其中基础操作类不少于 1项，风险防范类和异常

行驶状态处置各不少于 2项。宜依据场地条件合理设置连续、随机的考核场景。

6.2 考核方式

考核应采用封闭场地实车考核方式开展。考核场地和考核车辆分别满足 4.3.1和 4.3.2的要求。

6.3 考核人员
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6.3.1 考核人员应全面掌握培训内容、操作要求及评判标准，能准确识别操作是否规范与安全。

6.3.2 考核过程中，考核人员应按照附录的要求记录考核情况，如实填写《车内安全员考核记录表》。

6.4 评判标准与证书发放

6.4.1 考核评判按照评判要点，采取扣分制，具体评判要点和扣分标准参见附录 B。
6.4.2 考核满分为 100分，总分大于 80分为合格，总分大于 95分为优秀。

6.4.3 对经考核合格的安全员，由本标准归口单位或其授权机构颁发车内安全员培训合格证书。

6.4.4 车内安全员培训合格证书有效期为 2年，证书期满前需参加复训及考核。考核合格的，延续证

书有效期；不合格的，需重新参加完整培训及考核。
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附 录 A
（资料性）

车内安全员培训记录表样式

车内安全员培训填写的培训记录表样式见表 A.1

表 A.1 车内安全员培训记录表样式

培训机构名称：×××××× 教练员姓名：××× 学员姓名：××× 编号：××××

培训车型：×××××× 自动驾驶系统版本：×××××× 培训场地：××××××

培训内容

1.系统运行操作：1.1 车辆及系统安全检视；1.2系统激活与退出；1.3 介入请求接管；1.4主动干预接管

2.风险识别与防范：2.1 遇车紧急制动；2.2邻车切入；2.3起步汇入车流；2.4 行人横穿道路；

2.5 施工路段通行；2.6 车道前方障碍物；2.7 行驶通过无信号灯控制交叉口；

2.8 行驶通过信号灯控制交叉口； 2.9 驶入环岛

3.突发事件应急处置：3.1 异常急加减速干预；3.2 异常急转向干预；3.3 车辆侧滑处置

3.4 事故现场规范处置

次数/

日期（月/日）

1

/

2

/

3

/

4

/

……

/

培训内容序号

学 时

操作表现

学员签字

教练员签字

中
国
智
能
交
通
产
业
联
盟
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附 录 B
（规范性）

车内安全员考核记录表样式

考核人员填写的车内安全员考核记录表样式见表 B.1

表 B.1 车内安全员考核记录表样式

考核日期：_____年_____月_____日

考核时间：_____时_____分至_____时_____分

考核场地：______________

考核车辆：品牌_____ 型号_____ 车牌_____ 自动驾驶等级________测试牌照编号______

考核人员姓名：______________

学员姓名：__________________

学员驾驶证准驾车型：__________________

学员培训档案编号：____________________

考核类型：初次考核 证书期满复核

系统运行操作技能考核（满分 20分）

考核内容 评判要点 扣分情况 扣分说明

车辆及系统安全检视

（1）检视项目不完整（1分/次）

（2）检视动作不到位（1分/次）

（3）检视顺序错误（1分/次）

系统激活与退出

（1）ADS就绪、激活、退出操作错误（3分/次）

（2）自动驾驶模式运行过程中，长时间低头或走

神（3分/次）

介入请求接管 介入请求接管错误（5分/次）

主动干预操作 主动干预操作错误（5分/次）

得分小计

风险识别与防范技能考核（满分40分）

考核内容 评判要点 扣分情况 扣分说明

前车紧急制动

（1）未能准确识别安全风险（5分/次）

（2）接管时机判断错误（5分/次）

（3）接管操作错误（10分/次）

（4）接管过程中发生刮擦、碰撞事故

（20分/次）

邻车切入

起步汇入车流

行人横穿道路

施工路段通行

车道前方障碍物

行驶通过无信号灯控制交叉口

行驶通过信号灯控制交叉口

驶入环岛

得分小计

突发事件应急处置技能考核（满分 40分）

中
国
智
能
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通
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考核内容 评判要点 扣分情况 扣分说明

异常急加减速干预 （1）未及时识别异常（10分/次）

（2）应急处置操作错误（10分/次）

（3）处置后操作错误（10分/次）

异常急转向干预

车辆侧滑干预

事故现场规范处置 事故处置流程不规范（5分/次）

得分小计

中
国
智
能
交
通
产
业
联
盟
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